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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Przebudowa/rozbudowa drogi powiatowej nr 2401P Dopiewo-Poznan na odcinku Paledzie
(przejazd Kolejowy) -Dabréowka (S11), od km 0+000 do km 0 +247 ( rondo — ul. Malinowa ).

1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wytyczeniem drogi powiatowej nr 2413P i jej punktow wysokosciowych.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z
wyznaczeniem trasy w terenie réwninnym oraz punktéw wysokosciowych drég, i obejmuja:

e roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych - niwelacja terenu,
roboty pomiarowe przy liniowych robotach drogowych

roboty pomiarowe przy elementach uzbrojenia terenu

roboty pomiarowe przy oznakowaniu pasa drogowego,

roboty pomiarowe - inwentaryzacja powykonawcza.

1.4 Okres$lenia podstawowe

1.6.1. Punkty gtowne trasy - sq to punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.6.2. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowigzujacymi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5 Wymagania ogoélne

Ogdlne wymagania dotyczace roboét podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowq, ST oraz z poleceniem Kierownika Projektu.

2. Materiatly
2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow

Warunki ogodlne stosowania materiatédw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt. 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot

Do utrwalenia punktéw gtéownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktoéw zatamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny miec $rednice 0,15+0,20 m i dtugo$¢ 1,5+1,7 m. Do
stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o dtugosci ok. 0,30 m i
$rednicy 0,05+0,08 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” wbijane obok palikéw osiowych
powinny miec¢ dtugosc¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowany na zétto z czarnym napisem,
wykonany z betonu B25.

Do wykonania robdt konieczne sg nastepujace materiaty:
— stupki betonowe,
— rury stalowe,
— trzpienie stalowe,
— pale drewniane
— stupki do oznakowania pasa drogowego — betonowe .

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtéwnych elementéw trasy oraz roboczych
punktow wysokosciowych bedg wykonane recznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem
oraz okresleniem wysokosciowym powyzszych elementéw trasy wykonane beda
specjalistycznym sprzetem geodezyjnym:

e teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,

e tasmy stalowe.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktéw gtéwnych powinien gwarantowacé uzyskanie
wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
Dopuszczalny jest dowolny rodzaj $rodkéw transportowych zaakceptowany przez Kierownika
Projektu stuzacy do przewozu geodetéw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych
do stabilizacji osi trasy i zakresu robot.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogélne zasady wykonywania robdt podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Zamawiajacy zobowigzany jest wytyczyC i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne osi trasy
oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy,
wykaz punktow wysokosciowych oraz wszelkie inne dane, niezbedne do zidentyfikowania tych
punktow w terenie. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego

wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace

2



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT D.0101.01

odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa
niezgodnosci wykonanych robot =z dokumentacja projektowg, ST, oraz zmianami
wprowadzonymi w nich zawczasu przez Kierownika Projektu. Wykonawca powinien
natychmiast poinformowac¢ Kierownika Projektu o jakichkolwiek btedach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i/lub reperéow roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete
na koszt Zamawiajgcego. Wykonawca powinien sprawdza¢ czy rzedne terenu okreslone w
dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig sie od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Kierownika Projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréow przez Kierownika ProjektuPunkty wierzchotkowe, punkty
gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robodt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate
prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt nalezg do obowigzkdéw
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowg, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej.

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz o 3 cm w stosunku
do projektowanych, a rzedne punktédw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych projektu.

5.4. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych osi trasy

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne punktdw osi nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych. Usuniecie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicag robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
e wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot ziemnych),
e Wwyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zarysu (konturéw) nasypow i wykopdw
w przekrojach poprzecznych.
Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowal dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowaé¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr.
Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz

3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT D.0101.01

geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojéow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie
nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowq. Konieczne jest
profilowanie przekrojow poprzecznych we wszystkich punktach, zgodnie z dokumentacja
projektowq oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanych przez Kierownika Projektu.

5.6. Wznowienie punktoéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.
W ramach zamoéwienia nalezy wykonac:

- wznowienie punktow granicznych pasa drogowego
- trwale zastabilizowac¢ punkty graniczne
- okazac¢ granice wtascicielom nieruchomosci przylegajagcym do pasa drogowego
- wykonac¢ operat techniczny zawierajacy:
- wykaz wspbirzednych punktéow granicznych pasa drogowego w uktadach
»1965"i ,2000"
- szkice wyniesienia z wymiarowaniem
- mape wstegowg z oznaczeniem rodzaju stabilizowanego punktu.

Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynnosci stanowi Prawo geodezyjne i
kartograficzne z 17 maja 1989 roku (tekst jednolity ogtoszony w Dz. U. z 2005 roku nr 240
poz. 2027 z pozniejszymi zmianami.

Stabilizacje punktéw granicznych nalezy wykonaé stupkami geodezyjnymi betonowymi (z
krzyzem). W linii granicznej w odlegtosci do 1 m nalezy przy stupku granicznym wkopac
$Swiadka punktu granicznego. W przypadku gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu
stupkiem granicznym, nalezy zastgpi¢ go innym elementem zamocowanym w podtozu (np. pret
stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisac¢ oraz sporzadzi¢ szkic topograficzny okreslajacy jego
potozenie.

Przed rozpoczeciem robét na drodze, Wykonawca musi odtworzy¢ pas drogowy i zastabilizowac
go kotkami drewnianymi (p. 2.2.) do czasu zakonczenia robot.

Po zrealizowaniu robot drogowych na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej
Wykonawca musi dokonac¢ trwatej stabilizacji punktow granicznych pasa. Do tego celu nalezy
uzy¢ znakdéw wyzej opisanych.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt. 6.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktow

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

6.2. Kontrola robdt pomiarowych

Wymagania dla robét pomiarowych:

—  wysokos¢ reperéw +0,5cm
— wysokosci elementéw projektowanych +1cm,
— dokfadnosci pomiaréow poziomych +1cm/50 m

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzié¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej co 200 m na prostych,
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b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzié niwelatorem na catej dtugosci budowanego
odcinka,

C) wyznaczenie nasypow i wykopdw nalezy sprawdzi¢ taéma i szablonem z poziomica, co
najmniej w 5 miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robdt jest 1 km (kilometr) trasy drogowej zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg 1 szt. ( sztuka ) zastabilizowania pasa drogowwego

8. Odbior robot
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbiér robodt objetych wg ST D.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych
elementéw z Dokumentacjg Projektowa. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z
Dokumentacjq projektowa, ST i wymaganiami Kierownika Projektu, jezeli wszystkie pomiary, z
zachowanymi tolerancjami wg pkt. 6, daty wyniki pozytywne. Odbiér robdt zwigzanych z
wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikédw pomiardéw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przektada Kierownikowi
Projektu.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”,
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ za 1 km nalezy przyjmowaé na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej.

Cena wykonania robdt obejmuje:

e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

e wykonywanie pomiaréw biezacych w miare postepu robdt, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa,

e zastabilizowanie punktdw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e zakup, dowiezienie i roztozenie elementéw w miejscu wbudowania (przy stabilizacji pasa
drogowego),

e trwate zastabilizowanie punktéw granicznych pasa drogowego (po zrealizowaniu zakresu
robot drogowych), znakami geodezyjnymi zakup stupkéw do oznakowania pasa
drogowego oraz wykonanie oznakowania,

e sporzadzenie mapy powykonawczej w 6 egz.
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Cena zastabilizowania 1 szt. punktu granicznego pasa drogowego obejmuje:

e zakup i dowiezienie i roztozenie materiatow w miejscu wbudowania,

e zastabilizowanie granicy pasa drogowego znakami granicznymi i $wiadkami
betonowymi, odlegtoéci miedzy znakami nie mogg by¢ dtuzsze niz 100 m,

e opracowania szkicu przebiegu granic prawnych w formacie PDF oraz wersji papierowej

e (6 szt.) na ktore sktada sie:

- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 1:1000 w formacie A-3, zbroszurowany z
mozliwoscig wypinania,

- wykaz wspédtrzednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- mapa ewidencyjna,

- wypis z rejestru gruntéw dla wszystkich dziatek w pasie drogowym,

- odbitka istniejacej mapy zasadniczej lub sytuacyjno — wysokosciowej w skali szkicu,

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formacie dxf, wykaz zmian gruntowych.

10. Przepisy zwigzane

1.
2.

Nounhkw

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtdwny Urzad Geodezji i
Kartografii,.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna,

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne,

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne,
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PAS DROGOWY
(napis wytloczony)

(Rys.1)
Swiadek punktu granicznego,

pomalowany na z6lto z czarnym napisem,

rr

$¢ do osadzenia w gruncie

wykonany z betonu B-25
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zaasfaltowana lepikiem
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