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D.01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Rozbudowa skrzyzowania drogi powiatowej nr 2392P Tarnowo Podgdrne - Wieckowice na
odcinku Luséwko (Rozalin) - Wieckowice oraz drogi powiatowej 2403P w miejscowosci
Wieckowice z droga wojewddzka nr 307 Poznan — Buk.

1.2 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z ze zdjeciem warstwy humusu.

1.3 Zakres robét objetych ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.2. Ustalenia zawarte w niniejszej
Specyfikacji stanowig wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych na pasie drogowym, i
obejmuja:

zdjecie warstwy humusu na petng gtebokos$¢ jego zalegania,
zmagazynowanie humusu potrzebnego do ponownego wykorzystania,
odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu,

inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio ze zdjeciem humusu.

Zdjety humus zostanie wykorzystany do humusowania skarp wg ST D.06.01.01.
1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.
1.5 Wymagania ogolne

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg projektowqa, ST oraz z poleceniami Kierownika Projektu. Ogoélne wymagania
dotyczace robét podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogodlne”,
pkt 3.

3.2. Sprzet do zdjecia warstwy gruntu organicznego

Sprzet powinien odpowiadac pod wzgladem typdow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika Projektu, a w przypadku braku
takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inspektora Nadzoruzdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nadajacej sie do powtdrnego
zastosowania nalezy stosowac:
e spycharki,
e koparki i samochody samowytadowcze w przypadku transportu na odlegtosc
wymagajacq zastosowania takiego sprzetu,
e topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych s w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”,
punkt 4.

4.2. Transport humusu

Zdjeta warstwe humusu nalezy przemieszczaé z zastosowaniem spycharek albo przewozic
transportem samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od warunkow lokalnych i
przeznaczenia humusu. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen
na osie i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogdlne zasady dotyczace wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”,
pkt. 5.

Teren w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w
Dokumentacji Projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do podzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci
okreslonych w Dokumentacji Projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno
nastapi¢ zgodnie ze wskazaniami Kierownika Projektu. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot nalezy
dodatkowo stosowaé reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych
mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét oraz w innych
miejscach okreslonych w Dokumentacji Projektowej lub wskazanych przez Kierownika Projektu.
Grunt organiczny nalezy zdja¢ na gtebokos$¢ wskazang na roboczo przez Kierownika Projektu,
wg faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia
czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy sktadowaé w
regularnych pryzmach. Miejsca skfadowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy i zageszczeniem. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadow i
bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady dotyczace kontroli robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”, pkt
6.
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6.2. Kontrola jakosci zdjetego humusu i/lub darniny

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu z
powierzchni pasa robot ziemnych, zgodnie z Dokumentacjg projektowg i wskazaniami
Kierownika Projektu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robdt

Ogdlne zasady dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”,
punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych ze zdjeciem humusu jest 1 [m3].

Obmiar nie powinien obejmowac jakichkolwiek robdt niewykazanych w Dokumentacji
Projektowej, z wyjatkiem zaakceptowanych na pismie przez Kierownika Projektu. Dodatkowe
roboty wykonane bez pisemnego upowaznienia Inspektora Nadzoru nie mogg stanowié
podstawy do roszczen o dodatkowa zaptate.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu podano w ST D-
M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”, punkt 8.

Odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu dokonuje Kierownik Projektu, po
zgtoszeniu robot do odbioru przez Wykonawce. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robdt. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wilasny koszt w terminie ustalonym z Kierownikiem
Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”, punkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnoé¢ za 1 m>® (metr szescienny) usunietej warstwy humusu nalezy przyjmowaé zgodnie z
obmiarem, po odbiorze robét.

Pfatnoé¢ za 1 m® (metr szeécienny) wywiezionego nadmiaru humusu nalezy przyjmowad
zgodnie z obmiarem, po odbiorze robat.

Cena wykonania 1m3 roboét zdjecia humusu obejmuje:

zdjecie warstwy humusu na petng gtebokos¢ jego zalegania,

koszt pozyskania odkfadu,

koszt pielegnacji humusu,

sktadowanie humusu w pryzmach wraz z pielegnacja,

inne niezbedne prace zwigzane bezposrednio ze zdjeciem humusu.
odwiezienie i utylizacja nadmiaru humusu zgodnie z obowigzujacym prawem.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
2. PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



