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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG i ULIC

1. WSTEP
1.1 Nazwa zadania

Rozbudowa skrzyzowania drogi powiatowej nr 2392P Tarnowo Podgdrne - Wieckowice na
odcinku Luséwko (Rozalin) - Wieckowice oraz drogi powiatowej 2403P w miejscowosci
Wieckowice z droga wojewddzka nr 307 Poznan - Buk.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég w pasie drogowym.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST majg zastosowanie przy wykonaniu rozbiérki elementéw
istniejgcej nawierzchni, a w szczegdlnosci:

¢ Rozebranie nawierzchni bitumicznej

e Rozebranie nawierzchni chodnika i zjazdow z kostki betonowej brukowej wraz z jej
paletowaniem i przewozem w miejsce wskazane przez Inwestora

Rozebranie podbudowy grubosci do 30 cm ( kruszywo, beton )

Rozbidrka kraweznikéw betonowych,

Rozbidrka obrzezy betonowych

Rozebranie studzienek $ciekowych

Regulacja wysokosciowa wszystkich zawordw, studni w obszarze inwestycji.

Materiaty uzyteczny jest wtasnoscig Inwestora. Po oczyszczeniu nalezy je przetransportowac w
miejsca wskazane przez Inwestora. Pozostate nieuzyteczne sg wtasnosciag Wykonawcy zostang
zutylizowane przez Wykonawce przy zachowaniu przepisow odnosnie ochrony $rodowiska i
ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekstjednolity DZ.U.nr39 poz.251 z 2007 r.)

1.4. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podano w DM-00.00.00.
1.5. Wymagania ogolne

Informacje ogdlne zwarto w DM-00.00.00.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” punkt
3.
Do wykonania robét rozbidrkowych nawierzchni mozna uzy¢:

— pity mechaniczne,

- spycharki,

- tadowarki,

— mioty pneumatyczne,

— zurawie samochodowe,

— samochody ciezarowe,
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- koparki.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
punkt 4.

Materiaty pochodzace z rozbiérki powinny by¢ przewozone w taki sposdb, aby nie
zanieczyszczac drdg, nie stwarzaé niebezpieczenstwa dla ruchu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady dotyczace wykonania robdot podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”,
punkt 5.

Rozbidrce podlegajg wszystkie elementy drdg i ogrodzen wykazane w Dokumentacji
Projektowej i niniejszej ST (wg pkt 1.3.).

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej,
Kierownik Projektu moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej
zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidérkowe nalezy wykonywac¢ mechanicznie oraz recznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora Nadzoru.

Warstwy nawierzchni i podbudowy nalezy usuwa¢ mechanicznie przy zastosowaniu sprzetu
wymienionego w pkt. 3. Niewielkie powierzchnie robdt rozbidrkowych mozna wykonywac
recznie. Roboty rozbiérkowe nawierzchni i podbudowy nalezy prowadzi¢ w taki sposdéb, aby
krawedz rozbieranej warstwy na styku z istniejgca nawierzchnig byta pionowa i prostopadta do
osi drogi, nie moze by¢ postrzepiona. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane
elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone
w ST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw
drog, ogrodzen sygnalizacji S$wietlnej znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty
w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogdlne" punkt 6.

Kontrola jakosci robot rozbidrkowych polega na wizualnym sprawdzeniu ich zgodnosci z
Dokumentacjq Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 7.

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drdg i ogrodzen jest:

— dla nawierzchni - m? (metr kwadratowy),

- dla kraweznikow , obrzezy , opornikow, ogrodzen , $cieku, rur pod zjazdami - m (metr),
— dla krzyza , przestawianych koszy - kpl (komplet)

- studzienki $ciekowe - szt.

- rozbiérka budynku gospodarczego - m?
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8.

ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
punkt 8.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” punkt 9.
g) dla rozbidérki budynku gospodarczego:

— Rozbidrka scian, wejs¢, okien, fundamentéw

— zasypanie dotdw po fundamentach z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00

Cena jednostkowa wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot i jego utrzymanie,

koszty zapewnienia niezbednych $srodkdéw produkcji,

wszelkie czynnosci zwigzane z rozbidrkg elementéw

zatadunek i odwiezienie materiatow z Terenu Budowy wraz z kosztami sktadowania,
koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbidrkowych,
koszty zwigzane z utrzymaniem czystosci na przylegajacych drogach,
uporzadkowanie miejsca prowadzonych robdt,

koszt zapewnienia bezpieczenstwa podczas prowadzenia robot rozbidrkowych,
wykonanie innych Robdt niezbednych do zrealizowania zakresu objetego niniejszg
STWIORB oraz zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

Ceny winny obejmowaé¢ pozyskanie, utrzymanie i likwidacje skiadowisk, koszty
utylizacji zgodnie z prawem ochrony srodowiska, o ile materialy nie beda sie
nadawaly do ponownego wbudowania, oraz koszty zastosowania materiatow i
sprzetu pomocniczego koniecznych do prawidlowego wykonania robét zgodnie z
przyjeta technologia wykonania. Réwniez skladowanie kostki betonowej na palety i
transport w miejsce wskazane przez Inwestora.

Wykonawca uwzgledni w pozycjach kosztorysowych koszt wykonania projektu
roboczego technologii robé6t rozbiérkowych
Czynnosci zwigzane z rozbiorkg miedzy innymi :

a) dla

rozbidrki warstw nawierzchni:
wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiodrki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,

przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki, w celu ponownego jej uzycia, z

utozeniem na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,
wyrownanie podfoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;
rozbiorki chodnikow z kostki

rozkucie i zerwanie innych materiatéw chodnikowych,

przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z

utozeniem na poboczu, paletowanie kostki

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ewentualnych taw betonowych
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

rozbioérki kraweznikdw i obrzezy

odkopanie wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej , rur, elementoéw studni ,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

d) regulacja wysokosciowa zaworow i studni w obrebie inwestycji

3



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT D.01.02.04

- demontaz zawordw , studni
- nadbudowa do wymaganej wysokosci wg potrzeb ( beton, ptyty betonowe)
— osadzenie zawordw i studni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



